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ABSTRACT

Has designed a security system based on RFID parking lot AND
mikrokokntroller. Broadly speaking, this design consists of several parts, the
RFID reader, RFID tags, microcontroller, relays and an LCD to display the
results. The purpose of this design is, to create a security system in the parking lot
electronically. The way the device works is if the RFID tag in close proximity to
an RFID reader and an LCD-identification in Vehicles Keep writing, ping sensor
SRF04 ultrasonic HC-lock position of the vehicle in the parking lot of vehicles
ensured security in the parking lot, but if the vehicle is in motion over 10 cm and
in the block of metal and non-metal objects then the Alarm Buzzer sound warning

signs.

Keywords : Tag RFID, RFID reader, mikrokontroler, Sensor ping HC-SRF04

ultrasonic, Alarm Buzzer.

Xiii



ABSTRAK

Telah dirancang sebuah sistem keamanan lahan parkir berbasis RFID DAN
mikrokokntroller. Secara garis besar rancangan ini terdiri dari beberapa bagian,
yaitu RFID reader, Tag RFID, mikrokontroller, relay dan LCD untuk
menampilkan hasil. Tujuan dari rancangan ini adalah untuk membuat suatu sistem
keamanan di lahan parkir secara elektronik. Cara kerja alat ini adalah jika tag
RFID di dekatkan pada RFID reader dan di-identifikasi di LCD tertulis Jaga
Kendaraan, Sensor ping HC-SRF04 ultrasonic mengunci posisi kendaraan dilahan
parkir maka kendaraan terjamin kemanannya di lahan parkir, namun jika
kendaraan di gerakan lei)ih 10 cm dan di halangi benda metal dan non metal maka

Alarm Buzzer berbunyi memberi tanda peringatan.

Kata Kunci : Tag RFID, RFID reader, mikrokontroler, Sensor ping HC-

SRF04 ultrasonic, Alarm Buzzer.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Perkembangan teknologi dan kebutuhan manusia yang makin meningkat
merupakan dua hal yang saling mempengaruhi satu sama lain, banyaknya
persaingan-persaingan dalam era perkembangan teknologi saat ini, mengakibatkan
manusia mengubah peralatan manual menjadi sistem peralatan digital berbasis
program komputer, ini dikarenakan penggunaan komputer dapat mempermudah
pekerjaan dan mempunyai tingkat ketelitian yang cukup tinggi. Kebutuhan
manusia yang meningkat akan memicu perkembangan teknologi, sedangkan
perkembangan teknologi juga akan memacu kebutuhan lain untuk menangani

dampak negatif dari adanya teknologi baru.

Indonesia sebagai Negara berkembang pada saat ini tengah mengalami
perkembangan ekonomi yang cukup signifikan. Dan begitu banyaknya
pembangunan diberbagai sektor telah ditingkatkan ini dibuktikan dengan
banyaknya jumlah kendaraan yang diproduksi di Indonesia yang pada saat ini
mencapai jutaan unit. Namun sayangnya banyaknya jumlah kendaraan yang
diproduksi oleh Indonesia saat ini belum dapat menekan angka kemiskinan dan
pengangguran di Indonesia. Akibatnya angka kriminalitas di Indonesia juga
mengalami peningkatan, ini dapat dilihat dengan banyaknya berita-berita di
televisi di koran yang memuat berita tentang pencurian kendaraan yang terjadi di

area atau lahan parkir yang sering terjadi tindakan pencurian kendaraan.



Keamanan perlu dijaga di mana saja, terlebih tempat parkir khususnya
kendaran. Saat mengunjungi tempat parkir kendaraan tentunya menjadi nilai
tambah tersendiri jika sistem pengaman di lahan parkir memiliki tingkat
pengamanan yang bagus, hal ini menjadi jaminan rasa kenyamanan dan keamanan

di lahan parkir khususnya bagi pemilik kendaraan.

Setiap lahan parkir kendaran yang sistem keamanan parkirnya masih
menggunakan cal;a manual seperti menambahkan kunci pengaman atau kunci
ganda pada kendaraan di lahan parkir kendaraan dan maraknya pencurian yang
terjadi, sehingga membuat banyak orang berusaha untuk meningkatkan sistem
keamanan kendaran di lahan parkir baik menggunakan alat-alat pengaman,
maupun dengan menggunakan jasa pengamanan seperti satpam atau petugas
pafkir, meskipun keamanan yang diberikan cukup ketat akan tetapi masih saja
terkadang dapat dibobol oleh pencuri, hal ini biasanya terjadi karena lalainya
petugas keamanan.

Pada saat sekarang ini kemajuan dalam bidang teknologi sangatlah pesat.
Hal ini sangat mempengaruhi dalam pembuatan alat-alat canggih dimana alat
tersebut dapat bekerja secara otomatis serta memiliki tingkat ketelitian yang
sangat tinggi dengan adanya pemanfatan teknologi RFID dan mikrokontroler
atmega 16 itu sendiri sebagai sistem kemanan di lahan parkir serta menggunakan
Card Tag ID sebagai identifikasi pengguna lahan parkir serta di dukung sensor

ping HC SRF04 Ultrasonic.



Melihat keadaan yang demikian maka di rancang sistem keamanan lahan
parkir khususnya kendaraan menggunakan Radio Frequency Identification
(RFID) dan Mikrokontroler Atmega 16 juga menggunakan Card Tag ID sebagai
kartu identifikasi atau pengenal ketika hendak kendaraan di parkir serta didukung
sensor ping HC 04 Ultrasonic dan alarm sirine. Radio Frequency Identification
(RFID) adalah teknologi wireless yang kompak yang berpotensi sangat besar
untuk kemajuan perniagaan (commerce). RFID menggunakan chip yang dapat
dideteksi pada range beberapa meter oleh pembaca RFID. Tag RFID yang telah
diperbaharui mempunyai beberapa keunggulan dibandingkan dengan teknologi
identifikasi lainnya dan dapat juga digunakan untuk sistem keamanan. Tag RFID
menawarkan solusi identifikasi dengan berbagai macam tingkat keamanan. Maka
dari itu penulis mengangkat judul “Sistem Keamanan Lahan Parkir Berbasis

RFID dan Mikrokontroler Atmega 16”

1.2. Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang telah dijelaskan sebelumnya, maka
penulis mempersempit pokok permasalahan antara lain:

1. Bagaimana membuat prototype sistem keamanan lahan parkir
dengan menggunakan RFID (Radio Frequencyuncy Identification)
dan kartu RFID (Card Tag 1d).

2. Bagaimana membuat program untuk Mikrokontroller Atmega 16

yang menjalankan atau memberi perintah semua sensor dengan

menggunakan bahasa basic.



3. Bagaimana ketika kendaraan hendak diparkirkan maka Card tag
ID tempelkan dan men-identifikasi si pengguna lahan parkir,
sehingga Sensor Alarm Ping HC 04 Ultrasonic mulai membaca
bahwa objek telah diletakan pada posisi letak sensor ping HC 04
Ultrasonic yang terletak di depan dan kiri-kanan objek kendaraan
di lahan parkir. Serta Mikrokontroler Atmega 16 sebagai memori
di dalam IC yang berisi CPU, memori, timer, sebagai saluran
komunikasi dan parallel, port input/ouput, ADC, dan menjalankan
suatu program semua sensor. Namun ketika Card tag ID tidak di
tempelkan dan tidak di identifikasi secara benar dan sensor
dihalangi benda metal maupun non-metal, kendaran di pindah kan
secara paksa atau di geser 10 cm atau lebih, sensor ping HC 04
Ultrasonic maka sensor memberikan tanda peringatan sebuah

Alarm/Sirine.

1.3. Ruang Lingkup
Maka penulis membatasi ruang lingkup permasalahan yaitu :

1. Membangun sistem keamanan lahan parkir menggunakan teknologi
RFID dan Mikrokontroler Atmega 16 dan menggl_mkan Card Tag ID
serta menggunakan sensor ping HC 04 Ultrasonic.

2. Tahap uji ketika Card Tag ID di identifikasi dengan benar atau di
tempelkan kendaraan sudah di posisi lahan parkir maka sensor ping

HC 04 Ultrasonic membaca kendaraan di lahan parkir, Ketika



kendaraan di geser berkisar 10 cm atau lebih maka sensor ping HC
04 Ultrasonic membaca bahwa Card Tag ID tidak ditempelkan atau
diidentifikasi dengan benar dan memberikan tanda bahaya berupa
alarm yang berbunyi.

3. Ketika sensor ping HC 04 Ultrasonic terhalangi oleh benda metal
dan bukan benda metal maka sensor tetap memberikan tanda bahaya
dan alarm tetap berbunyi, karena sensor tidak membaca objek
kendaraan di lahan parkir dengan benar dan sensor memberikan

peringatan alarm yang berbunyi.

1.4. Tujuan Penelitian

Adapun tujuan dari pembuatan alat ini sebagai sistem kemanan lahan parkir

kendaraan adalah sebagai berikut :

1. Merancang sistem keamanan lahan parkir dengan menggunakan sensor
RFID (Radio Frequencyuncy Identification) dan kartu RFID (Card Tag
1d).

2. Card Tag ID yang digunakan untuk meng-identifikasi pengguna yang
menempati lahan parkir kendaraan dan menyimpan kode dari Card Tag ID
pada Mikrokontroler Atmega 16.

3. sensor ping HC 04 Ultrasonic akan membaca kendaraan di lahan parkir

ketika Card Tag ID di identifikasi dengan benar.



1.5. Manfaat Penelitian

Manfaat dari pembuatan alat berbasis RFID dan mikrokontroler
atmega 16 ini sebagai sistem kemanan lahan parkir kendaraan untuk
pengguna kendaraan di lahan parkir dengan menggunakan Card Tag ID
sebagai identifikasi pemilik lahan dan di dukung semsor ping HC 04

Ultrasonic.

1.6 Sistematika Penulisan
Sistematika penulisan Laporan ini dimaksudkan untuk memberikan
gambaran garis besar secara jelas isi dari laporan ini. Sistematika penulisan dari

laporan ini akan dibagi menjadi enam (6) bab yang diuraikan sebagai berikut :

BABI PENDAHULUAN
Bab ini penulis menguraikan mengenai latar belakang, perumusan
masalah, batasan masalah tujuan dan manfaat penelitian, dan
sistematika penulisan.

BABII GAMBARAN UMUM PERANGKAT LUNAK
Bab ini penulis menguraikan tentang fenomena perangkat lunak yang
akan dikembangkan

BAB III TINJAUAN PUSTAKA
Bab ini penulis menguraikan tentang teori-teori pendukung, hasil
penelitian terdahulu, dan kerangka-kerangka pemikiran.

BAB IV METODE PENELITIAN



Bab ini penulis akan menguraikan jenis penelitian, jenis data, teknik
pengumpulan data, jenis penelitian, dan definisi operasional variabel

penelitian.

BABV HASIL DAN PEMBAHASAN

BAB VI

Bab ini penulis akan membahas mengenai data penelitian, hasil
pengujian dan pembahasan.
PENUTUP

Bab akhir ini penulis memberikan kesimpulan dari semua
uraian-uraian pada bab-bab sebelumnya dan juga berisi saran-saran

yang diharapkan berguna dalam penelitian.
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